
 

  

  5هاي فصل  تمرين

را به طور خلاصه باهم مقايسه كنيد و مراحل اجراي وقفه را  Interruptو  Pollingهاي  روش 5-1

  بنويسيد؟ 

توان از هر پايه  چگونه مي ATmega48) : مانند(جديد  AVRتحقيق كنيد در ميكروكنترلرهاي  5-2

  دلخواه به عنوان ورودي وقفه خارجي استفاده نمود؟

بيتي  8يك ديتاي  ،رونده د كه با رخ دادن يك وقفه خارجي حساس به لبه پاييناي بنويسي برنامه 5-3
 نمايش دهد؟ LCDبخواند و بر روي  Aعلامتدار را  از پورت 

#include <mega16.h>           
#asm                  
   .equ __lcd_port=0x15 ;PORTC           
#endasm               
#include <lcd.h> 
#include <delay.h> 
#include <stdlib.h> 
unsigned char input=0;   
unsigned char buffer[4];   
//_______________________________________________ 
interrupt [EXT_INT0] void ext_int0_isr(void) 
{ 
 input=PINA;   
  if(PINA.7==1)  
  { 
   lcd_gotoxy(5,0); 
   lcd_putchar('-'); 
   input=~input; 
   input=input+1;    
  }   
  else 
  { 
   lcd_gotoxy(5,0); 
   lcd_putchar('+');    
  }  
}      
//_______________________________________________ 
void main(void) 
{   
PORTA=0xFF; 
DDRA=0x00;   
PORTC=0x00; 
DDRC=0x00;  
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PORTD=0x04; 
DDRD=0x00;  
GICR|=0x40;     // INT0: On 
MCUCR=0x02;     // INT0 Mode: Falling Edge 
MCUCSR=0x00; 
GIFR=0x40;                                 
lcd_init(16);  
#asm("sei")     // Global enable interrupts                                                          
while (1) 
 {   
  lcd_gotoxy(0,0); 
  lcd_puts("Data=");                
  itoa(input,buffer);  
  lcd_gotoxy(6,0); 
  lcd_puts(buffer);  
  delay_ms(500); 
  lcd_gotoxy(6,0); 
  lcd_puts("   ");  
 } 
} 

يم به طوري كه قالب سريال شامل يك بيت شروع ا هاعمال كرد PB0يك ديتاي سريال به پايه  5-4

شود يعني  باشد و همراه با هر بيت يك كلاك ارسال مي بيت ديتا و يك بيت توقف مي 8 ،كننده

متصل نمائيد و در لبة پايين رونده  INT0كلاك را به . كلاك براي يك قالب خواهيم داشت 10

 نمايش دهيد؟ LCDبخوانيد و بر روي  PD1بيتي سريال را  از پايه  8تاي دي ،كلاك

  

#include <mega16.h> 
#include <delay.h>   
#asm 
   .equ __lcd_port=0x15 ;PORTC 
#endasm 
#include <lcd.h> 
#include <stdio.h> 
#define   data_pin   PINB.0  
unsigned char counter=0,data=0,help=0; 
bit flag=0; 
unsigned char buffer[16]; 
//___________________________________________ 
interrupt [EXT_INT0] void ext_int0_isr(void) 
{ 
 if((counter>0) && (counter<=8)) 
 {  
  counter--; 
  help=0; 
  help|=data_pin; 
  help=(help<<counter); 
  data|=help; 
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  counter++; 
 } 
 counter++; 
 if(counter==10) flag=1;    
} 
//___________________________________________ 
void main(void) 
{ 
 PORTA=0x00; 
 DDRA=0x00; 
 PORTB=0x01; 
 DDRB=0x00;  
 PORTD=0x04; 
 DDRD=0x00;  
 GICR|=0x40; 
 MCUCR=0x02; 
 MCUCSR=0x00; 
 GIFR=0x40;   
 lcd_init(16); 
 #asm("sei") 
 while(1) 
 {    
  if(flag==1) 
  {    
   sprintf(buffer,"Data=%u ",data);  
   lcd_gotoxy(0,0); 
   lcd_puts(buffer);  
   delay_ms(200);  
   flag=0;    
   data=0;  
   counter=0; 
  } 
 }; 
} 


